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Resumo

O sistema autdbnomo de programacdo usando VANT s (Veiculo Aéreo N&o Tripulado) ou “Drones”, para
monitoramento e vigilancia, tem como seu principal objetivo dispensar boa parte da méo de obra humana.
Consiste em um sistema escrito em linguagem de programacédo avangada Phyton, que por sua vez oferece uma
ampla gama de opcbes. O sistema garante precisdo e seguranca focado em agilidade e confiabilidade,
transferindo a responsabilidade de toda uma equipe a apenas um Unico operador.

A escolha da linguagem Phyton para este projeto dar-se pela ampla capacidade de transmitir as inten¢des do
operador para a maquina.

Escolhemos a linguagem Phyton para este projeto por ter como finalidade demostrar utilizando um modelo de
drone relativamente simples e aplicando nele um cédigo de programado em Phyton ditando uma nova tendéncia e
um novo e amplo mercado global.

Seu uso nos dias de hoje vem crescendo exponencialmente e a cada dia surgem novas aplicacdes.
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