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Protótipo de Robô Aspirador Controlado por Arduino
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Resumo

O presente trabalho aborda o desenvolvimento e funcionamento de um robô aspirador de pó autônomo, projetado 

para realizar a limpeza de ambientes internos de forma automática e eficiente. O sistema integra sensores de 

proximidade, motores de passo e um microcontrolador Arduino, responsável pelo processamento das informações 

e pelo controle da navegação. A lógica de funcionamento baseia-se na detecção de obstáculos e na tomada de 

decisão para desvio e cobertura da área. A estrutura física do robô foi projetada e construída por meio de 

impressão 3D, permitindo um design personalizado, leve e de baixo custo. O projeto busca demonstrar a aplicação 

prática de conceitos de automação, eletrônica, controle e manufatura digital, evidenciando a importância da 

integração entre hardware, software e prototipagem no desenvolvimento de soluções inteligentes e acessíveis 

para o cotidiano.




