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Resumo

O objetivo do projeto foi desenvolver um sistema supervisorio para um controlador PID na plataforma LabVIEW,
dado que o controlador PID é amplamente reconhecido por sua capacidade de fornecer respostas rapidas e
estaveis em diversas aplica¢des industriais. A proposta inclui a integra¢cdo da comunicagéo com o controlador e a
criacdo de uma interface grafica que facilite o monitoramento e ajuste de pardmetros, aumentando a eficacia e a
usabilidade em ambientes automatizados. Um dos principais desafios em sistemas de controle é a comunica¢éo
eficiente entre dispositivos, por isso, o projeto implementa uma comunicacao serial que possibilita a troca de dados
em tempo real entre o supervisério e o controlador PID, permitindo o envio de comandos e o recebimento de
informacgBes sobre o estado do sistema, como valores de saida, erro de controle e condig6es operacionais, com
robustez e confiabilidade. Para a anélise do desempenho do controlador PID, foi desenvolvida uma interface
grafica com gréficos dindmicos que representam visualmente informacdes criticas, como erro de controle e saida
do controlador ao longo do tempo, facilitando a identificacdo de padrdes e tendéncias que influenciam a eficiéncia
do sistema. Além disso, 0 sistema supervisorio permite a entrada e ajuste dos valores de configuracdo do
controlador, possibilitando que o usuario defina os parametros de ganho proporcional, integral e derivativo
diretamente na interface, o que é crucial para a performance e estabilidade do processo controlado. Por fim, uma
das inovacdes do projeto é a implementacdo de um mecanismo de avaliagdo da capacidade de autoajuste do
controlador PID, que utiliza algoritmos para analisar continuamente o desempenho e ajustar automaticamente os
paradmetros conforme necessario, otimizando a resposta do sistema e reduzindo o erro de controle, sendo
especialmente valiosa em ambientes dindmicos com condi¢bes operacionais em rpida mudanca.
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